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toAdd(broPP-Hardwarer32405)
toAdd(broPP-Whatisne31120)
Terapiniy uzduociy duomeny bazé
Greitis
Balansas
Judéjimo tikslumas
Funkciniai judesiai
Suskirstytas démesys
Atmintis
Problemy sprendimas

Specializuoty

VAST.Rehab



TOADD(BROPP-WHATISNE31120)

toAdd(broHardReg-Pleasemak34226)

* toAdd(windows8Suggested)
+ toAdd(broHardReg-INTELI5p13166)
 toAdd(broHardReq-8GBRAM87954)
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GREITIS

LAIPTAI

toAdd(catDesc130)

TOADD(CONTROLMODES)

'}

A

REZULTATAI

Tikslumas

TOADD(ADJUSTMENTS)

« UZduoties trukmé

+ Maksimalus laikas per auksta
* Aukstis suolis

« Laipty skaicius

* Pauzés ilgis

I$ viso tasky Greitis

TOADD(OBJECTIVES)

* toAdd(dynamicsOfPlannedMovements)

TOADD(DESCRIPTIONFORPATIENT)
Lipkite laiptais, kol jie isnyks.

4 VAST ‘Re hﬁab



il GREITIS

ISl LAIPTA

TOADD(SAMPLESETTINGS)

5 VAST.Rehab



toAdd(catDesc140)
TOADD(CONTROLMODES)
REZULTATAI

Svorio pasiskirstymas | Horizontalios

I % 0 g g

Kairioji apkrova

TOADD(ADJUSTMENTS)

+ Laikas uzbaigti veiksmus
* Rodyti atsiliepima

BALANSAS

SVORIO PASISKIRSTYMO TESTAS

Kaires kojos dominavimas laike Desinés kojos dominavimas laiku

Desine kojos apkrova

TOADD(OBJECTIVES)

* toAdd(posturalStability)
+ toAdd(balanceAndEquilibriumTraining)

TOADD(DESCRIPTIONFORPATIENT)

Laikykite savo kang subalansuota.

6 VAST.Rehab
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. BALANSAS
B SVORIO PASISKIRSTYMO TESTAS

TOADD(SAMPLEREPORTS)
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BALANSAS

PROTOKOLO BANDYMAS

toAdd(catDesc140)
TOADD(CONTROLMODES)
ss%u
REZULTATAI
Kairioji apkrova Desiné kojos apkrova
TOADD(ADJUSTMENTS) TOADD(OBJECTIVES)
« Nurodykite judéjimo etapus, kuriuos norite analizuoti + toAdd(balanceAndEquilibriumTraining)
+ Laikas uzbaigti veiksmus
* Rodyti atsiliepima TOADD(DESCR|PT|ONFORPAT|ENT)

Pakartokite gydytojo nurodytg judéjimo modelj, stengdamiesi
islaikyti jasy kano pusiausvyra.
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PROTOKOLO BANDYMAS

W BALANSAS

TOADD(SAMPLEREPORTS)
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PROTOKOLO BANDYMAS

W BALANSAS

TOADD(SAMPLEREPORTS)
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PROTOKOLO BANDYMAS

W BALANSAS

TOADD(SAMPLEREPORTS)
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PROTOKOLO BANDYMAS

w BALANSAS

TOADD(SAMPLEREPORTS)

v00 | LEO | 000 | SZ'L-| 920 [9272-| LEO-| SO0 [€bL-
9L'€z | ¥0'L2| 80'6 | LL'S | 826 | 6E°L | 2S€T|€EBT | LTEL
60 | 99'L | 040 | 2vL | 99'L | STL | 9ZL | €9'L | LLO
€4°1-| 000 [80°2L-| ¥¥'L-| 8L [82°0L-| 8€Z- | 000 |L99L-
Ss'L | LeT | 00L | €0 | €T | 8LL | 081 | €€T | LOTL
L1807 | 0627 | 0Z'9€ | 0€2Y | 0E WY | 09°0F | €8'6€ | 0T | 09°9€
LZ0v | 0877 | 0E'9€ | vO'EY | 08'FY [ 0L OF | LO'EY | 06'F | 09°0F
bae xew uiw | Bae xew uiw | Bae xew uiw
Ropas sewinezijiqe3s | - snfolsisyy

sieI9

eles

ebar

SeUUD S9SN
siyaibed

enonjde ifouey
enonjde sofoy auisaq

REHABILITATION IN VIRTUAL REALITY

E VAST.Rehab

Wd 6£:02:% 9202/52/S
300 NHOf
|eNdsoH geyay LSYA

g of i

12

12pas 41 poISIY

010

i
wlojie|dewuien) e
WY Se'syoL LL0e/LWy - ]
sewdpueq ojoxolold ()

9000 [
2EOVESILLLG  [2]
JOANHOr T



JUDEJIMO TIKSLUMAS

DIAGRAMA
toAdd(catDesc150)
TOADD(CONTROLMODES)
REZULTATAI
Tikslumas 1$ viso tasky Judéjimo tikslumas
. 29 s (o) ﬁ 234
TOADD(ADJUSTMENTYS) TOADD(OBJECTIVES)
« Grafinés formos (sinuso ar kvadrato, amplitudés, sienos ir tt) ¢ toAdd(movementPrecision)
+ Uzduoties trukme + toAdd(activitylnAGivenRhythm)
* diapazonas * toAdd(repetitiveMovements)

TOADD(DESCRIPTIONFORPATIENT)

Stenkités likti sienose.

13 1 VAST.Rehab
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JUDEJIMO TIKSLUMAS

DIAGRAMA

TOADD(SAMPLESETTINGS)

£D:40s +1+:20%

0% = 100%

Sunkumas

Grafikos konfigaracija

£9):40s ~1+:40%

0% +=» 100%

Sunkumas
paprotys }

Grafikos konfigtracija

“1=:20% T :20s 4 :20s 7 :1.0s :1.0s

0% +=» 100%

VAST.Rehab
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LEKTUVAS
toAdd(catDesc160)
TOADD(CONTROLMODES)
REZULTATAI
“«
TOADD(ADJUSTMENTYS)
* Greitis

+ Uzduoties trukme
* diapazonas

FUNKCINIAI JUDESIAI

IS viso tasky Funkciniai judesiai

29 taskas (-ai) I 36 %

TOADD(OBJECTIVES)

* toAdd(focusing)

* toAdd(perceptivity)

« toAdd(movementPrecision)

« toAdd(predictingTheTrajectoryOfObjectsin3DSpace)

TOADD(DESCRIPTIONFORPATIENT)

Priverskite léktuva skristi per apskritimus. Kuo aréiau centro jis
skrenda, tuo daugiau tasky gausite.

15 P VAST.Rehab
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pry FUNKCINIAI JUDESIAI
L LEKTUVAS

TOADD(SAMPLESETTINGS)

1009

greitis nustatomas automatiskai

16 VAST.Rehab
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FUNKCINIAI JUDESIAI

AKMENYS

toAdd(catDesc160)
TOADD(CONTROLMODES)

i

REZULTATAI

Tikslumas 1$ viso tasky Funkciniai judesiai

‘‘‘‘‘ E 15 s f; 33,
TOADD(ADJUSTMENTYS) TOADD(OBIJECTIVES)
* Greitis * toAdd(perceptivity)
« UZzduoties trukme * toAdd(dynamicsOfPlannedMovements)
* diapazonas * toAdd(reactionToThePositiveVisualStimuli)
* toAdd(responseToNegativeVisualStimuli)

TOADD(DESCRIPTIONFORPATIENT)

Priverskite erdveélaivj surinkti spalvingas batybes ir venkite uoly.

17 VAST.Rehab
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7y FUNKCINIAIJUDESIAL

=4 | AKMENYS

TOADD(SAMPLESETTINGS)

greitis nustatomas automatiskai

18 VAST.Rehab
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73

TOADD(CONTROLMODES)

REZULTATAI

Tikslumas

TOADD(ADJUSTMENTS)

« UZduoties trukmé

* diapazonas

* Jjungti distractors

* Laikas tarp patranky
+ Laikas tarp priesy

* Prieso greitis

[
%& toAdd(catDesc160)

-

FUNKCINIAI JUDESIAI

AUTOMATINIS PATRANKAS

IS viso tasky Funkciniai judesiai
33 tasas (- ﬁ 384
TOADD(OBJECTIVES)

- toAdd(dividedAttention)
* toAdd(spontaneousMovements)
+ toAdd(predictingTheTrajectoryOfObjects)

TOADD(DESCRIPTIONFORPATIENT)

Kontrolés patrankos (-ai) sunaikinti robotai, bet isvengti
pataikyti dramblys!

19 VAST.Rehab
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"~ FUNKCINIAI JUDESIAI

AUTOMATINIS PATRANKAS

e,

TOADD(SAMPLESETTINGS)

20 VAST.Rehab
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FUNKCINIAI JUDESIAI

GREITOSIOS PAGALBOS AUTOMORBILIS

toAdd(catDesc160)
TOADD(CONTROLMODES)
REZULTATAI
Tikslumas 1$ viso tasky Funkciniai judesiai
77777777777777777777 14 taskas (-ai) I‘ 21 %
TOADD(ADJUSTMENTYS) TOADD(OBJECTIVES)
* Greitis + toAdd(dynamicsOfPlannedMovements)
« Uzduoties trukme « toAdd(focusing)
* diapazonas * toAdd(speedOfDecisionMaking)
* Atstumas tarp automobilio - toAdd(visualMotorCoordination)

TOADD(DESCRIPTIONFORPATIENT)

Vaziuokite kuo greiciau ir venkite atsitrenkti j kitus automobilius.

21 VAST.Rehab
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{ FUNKCINIAI JUDESIAI

GREITOSIOS PAGALBOS AUTOMOBILIS

Sunkumas

2/3

greitis nustatomas automatiskai

Atstumas tarp automobilic

50%

greitis nustatomas automatiskai

Trukme

—

i

0% +=» 100%

Atstumas tarp automobilio

2009%

22 VAST.Rehab
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ARCANOID

toAdd(catDesc160)
TOADD(CONTROLMODES)
REZULTATAI

Tikslumas 1$ viso tasky Funkciniai judesiai

pS—— T— ) J [[2—_— I 204

TOADD(ADJUSTMENTYS) TOADD(OBJECTIVES)
 Uzduoties trukme + toAdd(dynamicsOfPlannedMovements)
* diapazonas « toAdd(predictingTheTrajectoryOfObjectsin3DSpace)
* Stiklo dydis « toAdd(visualMotorCoordination)

* Objekty greitis
TOADD(DESCRIPTIONFORPATIENT)

Sunaikinkite kuo daugiau déziy.

23 VAST.Rehab
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- FUNKCINIAI' JUDESIAI

5 ARCANOID

TOADD(SAMPLESETTINGS)

e
L0000

Stiklo dydis Objekty greitis

1009% /0%

<
\
Sunkumas
paprotys

diapazonas

——

0% *=» 100%

Stiklo dydis Objekty greitis

/5% /0%
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FUNKCINIAI JUDESIAI

ROCKET JUMPING

toAdd(catDesc160)
TOADD(CONTROLMODES)
H
REZULTATAI
Tikslumas 1$ viso tasky Funkciniai judesiai
E 35 s () [ 4 274
TOADD(ADJUSTMENTYS) TOADD(OBIJECTIVES)
 Uzduoties trukme * toAdd(spontaneousMovements)
+ Laikas tarp objekty * toAdd(dynamicResponsesToEmergingMovingTargets)
* Bomba formatas + toAdd(predictingTheTrajectoryOfObjects)

* Aukstis suolis
- Objekty greitis TOADD(DESCRIPTIONFORPATIENT)

Padeti persokti per gaunamus raketas ir iSvengti susidarimo.

25 1 VAST.Rehab
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=" FUNKCINIAI JUDESIAI

~ ROCKET JUMPING

TOADD(SAMPLESETTINGS)

Aukstis suolis Objekty greitis

1009%

26 VAST.Rehab
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TOADD(CONTROLMODES)

REZULTATAI

Tikslumas

TOADD(ADJUSTMENTS)

« UZduoties trukmé
* diapazonas

* Objekty skaicius

« LuZio dydis

+ Objekty greitis

toAdd(catDesc510)

SUSKIRSTYTAS DEMESYS

RUSIUOTOJAS

1$ viso tasky Suskirstytas demesys
TOADD(OBJECTIVES)

+ toAdd(predictingTheTrajectoryOfObjects)
+ toAdd(focusing)

(
(

* toAdd(perceptivity)

- toAdd(movementPrecision)
(

* toAdd(exercise WithOrWithoutSupportFromHealthyLimb)

TOADD(DESCRIPTIONFORPATIENT)

Perduoti arba blokuoti kamuoliukus taip, kad mélyna
kamuoliukus yra mélynos puséje ir Zali rutuliai yra Zalia ekrano
puséje.

07 VAST.Rehab
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SUSKIRSTYTAS DEMESYS

RUSIUOTOJAS

TOADD(SAMPLESETTINGS)

Objekty greitis

100%

< )
Sunkumas
‘ paprotys
rukme i

@

v

Objekty greitis

100%
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ATMINTIS

SUNKVEZIMIAI

toAdd(catDesc520)
TOADD(CONTROLMODES)
REZULTATAI

Pakartojimy skaicius

me o
TOADD(ADJUSTMENTYS)

+ Uzduoties trukme
* diapazonas
* Varianty

Tikslumas I$ viso tasky

n 20 taskas (-ai)

TOADD(OBJECTIVES)

* toAdd(logicalTasks)
* toAdd(focusing)
* toAdd(perceptivity)

TOADD(DESCRIPTIONFORPATIENT)

Prisiminti formg ir/arba spalva ant automobilio stogo matote.
Nuspresti su Thumbs up arba zemyn, ar Salia automobilis turi ta

pacia formga ir/arba spalvag ant stogo kaip ankstesnis.

29 | VAST.Rehab
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ATMINTIS

SUNKVEZIMIAI

TOADD(SAMPLESETTINGS)

B>
2,
‘ol
b
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—
< = >
A 4

Sunkumas

0% *=» 100%
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PROBLEMUY SPRENDIMAS

KLONAI
toAdd(catDesc540)
TOADD(CONTROLMODES)
REZULTATAI
Tikslumas 1S viso tasky Problemy sprendimas
—— S - ..
TOADD(ADJUSTMENTYS) TOADD(OBJECTIVES)
« UZduoties trukmé * toAdd(perceptivity)
+ Laikas uzbaigti veiksmus * toAdd(visualMotorCoordination)
* diapazonas * toAdd(logicalTasks)

* Pory skaicius
TOADD(DESCRIPTIONFORPATIENT)

Pasirinkite elementg, kurio ekrane yra pora.
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58 PROBLEMU SPRENDIMAS

& oNAl

TOADD(SAMPLESETTINGS)

0% += 100%
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SPECIALIZUOTUY

KRAUJO SPAUDIMAS

toAdd(catDesc99999)

TOADD(CONTROLMODES)

TOADD(OBJECTIVES)

 toAdd(monitorExternalParameters)

TOADD(DESCRIPTIONFORPATIENT)

ISmatuokite sau savo kraujospadj ir jveskite jj j rezultata.

33 VAST ‘Rye hab



SPECIALIZUOTY

ETAPO BANDYMAS

toAdd(catDesc99999)
TOADD(CONTROLMODES)
1
REZULTATAI
Kairioji apkrova Desiné kojos apkrova
TOADD(ADJUSTMENTYS) TOADD(OBJECTIVES)
« Laikas uzbaigti veiksmus * toAdd(repetitiveMovements)

* Rodyti atsiliepima
TOADD(DESCRIPTIONFORPATIENT)

Vaiksciokite vietoje.
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ETAPO BANDYMAS

- SPECIALIZUOTY

TOADD(SAMPLEREPORTS)
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